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2202100028
Dosen Pembimbing : Ir.Hendra Kusuma, M.Eng.

ABSTRAK

Dalam dunia industri kecepatan dan ketepatan produksi sangat dibutuhkan, oleh karena itu
dibutuhkan suatu sistem yang efektif, terkontrol, dan efisien. Pada kondisi seperti ini dibutuhkan
suatu sistem pengaturan yang memudahkan pemakainya dan efektif, sistem ini disebut dengan
Human Machine Interface (HMI) dimana HMI adalah interaksi atau komunikasi antara operator
dengan suatu mesin atau panel otomatis.Kemudian pada perkembangan selanjutnya HMI ini
diwujudkan dalam suatu perangkat lunak objek oriented programming yang berbasiskan komputer
sebagai pengganti panel-panel tersebut dengan suatu Visual Human Machine Interface (VHMI).
Sistem perangkat lunak ini kemudian diantarmukakan dengan mikrokontroller. Mikrokontroller
pada tugas akhir ini berfungsi untuk menerima perintah yang berasal dari perangkat
lunak,mengolahnya dan kemudian digunakan untuk mengatur aktuator berdasarkan parameter-
parameter yang diinginkan. Selain itu mikrokontroller juga dipakai untuk menerima feedback dari
sensor-sensor yang ada pada mesin dan kemudian mengrimkan data-data sensor tersebut sebagai
proses monitoring pada perangkat lunak. Pada mesin ini dilakukan proses pengaturan posisi botol
dengan menggunakan motor DC dan kemudian menggunakan sensor laser dan photodioda sebagai
feedbacknya.

Hasil yang dicapai dengan tugas akhir ini adalah sebuah sistem perangkat lunak yang kemudian
diantarmukakan dengan mikrokontroler kemudian menghasilkan sebuah sistem pengaturan pada
mesin yang dapat memudahkan pemakainya dalam menjalankan mesin sehingga dapat mengurangi
human error serta meningkatkan efektifitas dan efisiensi.
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ABSTRACT

Inside world of industry the accuration and the speed of production is very important, therefore we
need an effective, controlled and effisien system. In a sort of condition it is demanded that the
system could be user friendly and effective, this system called with Human Machine Interface
which HMI is the interaction or communication between operator with machine or automatic panel.
And then in the next development of HMI, this system being realization into an object oriented
programming software which based on computer as the replacement of automatic panel with
Visual Human Machine Interface (VHMI).

Next on this software system being interfaced with microcontroller. The microcontroller in this
final project have function to take order which come from the software, to process them and then
use for controlling the actuator based on the parameter-parameter which is demanded. Besides that
the microcontroller being used to take feedback from sensors which is placed in the machine and
then send these data from sensors as the the monitoring process in the software. In this machine
being carried out a position controlled process using DC motor and then using laser sensor and
photodiode as the feedback of the system.

By using software system which being interfaced with microcontroller hopes that a controlled
system which is ease the operator to operate the machine so that minimalize the human error and
increasing the effectivity and effeciency could be realized.
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